1. Naprogramujte robota pre pohyb vpred o vzdialenosť 50cm pri výkone 50,70,100%. 
a. Pomocou času
b. Pomocou otáčok
c. Pomocou uhlu natočenia v stupňoch
[bookmark: _GoBack]Nastavené konštanty zapíšte do tabuľky.
d. Pridajte ďalšie 2 rovnaké úseky do programu.
2. Naprogramujte robota pre pohyb do kruhu – pomocou MOVE, pomocou samostatne ovládaných motorov
a. Pomocou času
b. Pomocou otáčok
c. Pomocou uhlu natočenia v stupňoch
d. Menší, väčší kruh
e. Nastavte cyklus pre nekonečný pohyb/ konečný počet kruhov – napr. 3X
3. Naprogramujte robota tak, aby sa na mieste otočil o 90° .

4. Naprogramujte robota, aby sa pohyboval po dráhe vytvorenej z rovnako veľkých úsekov
